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BIOFOTONICA Y APLICACIONES — AGRICULTURA DE PRECISION — CLOUD
COMPUTING EN LA ENSENANZA Y LA INVESTIGACION —ROBOTICA AGRICOLA
(VEHICULOS AUTONOMOS TERRESTRES Y AEREOS) — EXOESQUELETO:
ROBOTS CAMINANTES — TECNICAS ELECTROQUIMICAS APLICADAS AL
ANALISIS DE MATERIALES — IDENTIFICACION DE PROPIEDADES ALGEBRAICAS
EN SECUENCIAS BIOLOGICAS — CONTROL EN BIOMEDICINA — INGENIERIA
BIOMEDICA.

Javier Fernando Castao Ph.D.
Doctorado en Ciencias Aplicadas, Universidad Antonio Narifio, Colombia, Ingenieria Electronica,
27’ 28 y 29 de agosto de 2018 Univer’sifiad De. Ios' Lllanos, Colc?mbila. PrF)fesor invgstigador de la Facultad de Ingenieria Mecanica,
Electronica y Biomédica, Sede Villavicencio, Colombia.
Lunes, martes y miércoles
de 01:00 p.m. a 09:00 p.m. Andrés Ernesto Salguero Beltran Ph.D.
Doctorado en Ingenieria Eléctrica de la Universidad de Surrey, Londres RU, Maestria en Ingenieria
Eléctrica de la Universidad de Surrey, Londres, RU, Ingenieria Electronica Universidad Pontificia
Universidad Javeriana, Bogota, Colombia. Profesor investigador de la Facultad de Ingenieria Mecani-
ca, Electronica y Biomédica, Sede Bogota, Colombia.

John Fredy Rios Rojas Ph.D.
Uni . . . Doctorado en Ingenieria de la Universidad de Antioquia, Ingenieria Quimica Universidad de Antioquia.
niversidad Antonio Narifio , Profesor investigador de la Facultad de Ingenieria Mecanica, Electrénica y Biomédica, Sede Bogota,

Centro de Convenciones BOGOTA Colombia.
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Mario Enrique Duarte Gonzalez Ph.D.
Doctorado en Ingenieria Eléctrica, Universidad Estatal de Campinas, Brasil, Maestria en Ingenieria
Eléctrica, Universidad Federal de Mato Grosso del Sur, Brasil. Ingenieria Electrénica, Pontificia Uni-
versidad Javeriana, Bogotd Colombia. Profesor investigador de la Facultad de Ingenieria Mecanica,
Electronica y Biomédica, Sede Bogota, Colombia.

Fabian Mauricio Leén Vargas Ph.D.

Doctorado en Tecnologia, Universidad de Girona, Espafia. Maestria en Informatica Industrial y Auto-
Particulares $ 170.000 matica, Universidad de Girona, Espafia. Ingenieria Electronica, Universidad Industrial de Santander,
Colombia. Profesor investigador de la Facultad de Ingenieria Mecanica, Electrénica y Biomédica,

Sede Bogota, Colombia.

Comunidad UAN |$ 120.000

Andrés David Rodriguez Salas Ph.D.

Doctor of Science. Concentration area: atomic and molecular physics. Research: Time and frequency
standard and atomic clock. Research funded by Center for research in Optics and Photonic, at the
IFSC- University of Sdo Paulo, Brazil, coordinators Daniel V. Magalhdes and Vanderlei S. Bagnato. As
graduate student, | currently: Implementation of the Cesium atomic fountain for time and frequency
standard and New compact version of a table top clock. Profesor investigador de la Facultad de Inge-
nieria Mecanica, Electronica y Biomédica, Sede Cartagena, Colombia.

Sebastian Jaramillo Isaza Ph.D.

Doctorado en Biomecanica, Bioingenieria y Biomateriales. Universidad de Tecnologia de Compiégne
(UTC) (Grupo Sorbonne Universités), Francia, Departamentos de Ingenieria Bioldgica e Ingenieria
Mecanica. Maestria, Especialidad: Mecanica, Materiales, Structuras y Procesos. Escuela Nacional de
Ingenieros de Metz (ENIM). Metz, Francia. Diploma de Ingeniero en Bioingenieria, Universidad de
Antioquia. Medellin, Colombia. Profesor investigador de la Facultad de Ingenieria Mecanica, Electroni-
ca y Biomédica, Sede Bogota, Colombia.
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Profesor Titular del IFSC—USP.

=

= Coordinador de la Agencia de la

§ Innovacion y del Instituto Nacional
de Optica y Fotdnica.

Lineas de investigacion: Instrumentacion optica.

Aplicaciones de laser en el area de salud. Fisica Atémica y
Molecular.
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! Ph.D. Marcelo Becker

. Profesor Asociado de la Escuela de
Ingenieria a de Sao Carlos
Universidad de Sao Paulo, Brasil.
Lineas de investigacion: Roboética. Mecatrénica. Proyecto
de Sistemas Mecatronicos. Control de Sistemas
Mecanicos. Dinamica Vehicular.
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Ph.D. Thiago Boaventura
Profesor del Departamento de
Ingenieria Mecanica de la Escuela

y de Ingenieria a de Sao Carlos
l Universidad de Sao Paulo, Brasil.
Lineas de investigacion: Robética. Mecatrdnica. Control
de Sistemas Mecanicos.

Escola Politécnica da
Universidade de Sao Paulo

9 Ph.D. Javier Martinez Silva

Doctor en Ciencias,Ingenieria de
Control y Automatizacion Mecanica
por la Escuela Politécnica (POLI) de la Universidad de Sao
Paulo (USP).

Lineas de investigacion: Modelado y verificacion formal,
Redes de Petri, Las redes de Petri aplicadas en IA Planning,

Inteligencia Atrtificial, Ingenieria de Software, Sistemas de
informacion, Banco de datos.

Covro Puora Souza

Centro Estadual de Educagio Tecnolgica Paula Souza
GOVERNO DO ESTADO DE SAQ PAULO

Ph.D. Luiz Anténio Daniel
Director de la Facultad de
Tecnologia a de Indaiatuba y
Profesor Pleno del Centro Estadual
de Educacion Tecnoldgica Paula
Souza.
Lineas de investigacion: Sistema de Gestion Ambiental.
Desarrollo de maquinas y equipos agricolas. Aspectos e
Impactos Ambientales en Operaciones Mecanicas.

Carlos Arturo Garcia Gémez

E-mail: carlosarturo81@uan.edu.co
Celular: 310 5814710

Ingrese aqui
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Inscripciones /Instalacién/Bienvenida

Biofotdnica y aplicaciones: Interaccidn de la radiacion con sistemas bioldgicos para
tratamiento, diagndstico precoz y descontaminacion.

Biofotdnica y aplicaciones: Uso de técnicas dpticas y su velocidad de respuesta en mé-
todos no invasivos aplicados en los pacientes.

Biofotdnica y aplicaciones exitosas en: medicina, odontologia, fisioterapia y produc-

cion agropecuaria.
Introduction to legged robots: state of the art, modelling, and control. Part |

Revisidn de ensefanza e investigacion usando computacion en la nube: Laboratorios
virtuales (D-Lab, Laboratorio de Robética, Inteligencia Artificial).

Moddulo 1. Sistemas Tecnoldgicos de Produccién Agricola

Vehiculos autonomos terrestres: estado del arte, investigacion e implementacion.

CONFERENCIA

Avances en el Desarrollo del Pancreas Artificial.
Modulo 2. Tecnologias de Agricultura de Precision.
Vehiculos autonomos aéreos: estado del arte, investigacion e implementacion.

Revisidn de ensefianza e investigacidon usando computacién en la nube: AWS Educa-
tion y AWS Research.

Caracterizacion de propiedades mecanicas y morfoldgicas de tejidos 6seos utilizando
Nano Indentacién y Microscopia de Fuerza Atémica (AFM).

Introduction to legged robots: state of the art, modelling, and control. Part Il
Avances en la identificacidon de propiedades algebraicas en secuencias bioldgicas.

Evaluacién del Desempefio de Recubrimientos por Impedancia Electroquimica.

CONFERENCIA

Avances en el uso de la fotonica para la trasmision inaldambrica.

Modulo 3. Aspectos Tecnoldgicos para Implementacidn Integrada de Agricola, Pecua-
ria y Forestal “iLPF”.

Revisidn de ensefianza e investigacion usando computacién en la nube: Desarrollo de
una nueva arquitectura para sistemas de manufactura en Industria 4.0.

Robotica agricola: estado del arte e investigacién de robdtica aplicada en la agricultura.
Introduction to legged robots: state of the art, modelling, and control. Part IlI
Fotdnica aplicada: Estado actual, tiempo y frecuencia del reloj atédmico brasilero

De la investigacion al proceso de la patente

Entrega de certificados de participacion.



